D - 05.03.01

UZUPELNIENIE POBOCZY GRUNTOWYCH
(SCINANIE | UZUPELNIANIE POBOCZY,
LOKALNE UZUPELNIANIE POBOCZY)

1. WSTEP

1.1. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t z@anych awykonaniem i odbiorem
uzupetnianych poboczy gruntowych, w zakresie:
b) uzupetniania zanen poboczy;

1.2. Okreslenia podstawowe

1.2.1.Pobocze gruntowe - e& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzyma®i pojazdu, umieszczenia
urzadzer bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzgta jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni, wykonana z gruntu odpowiedvyréwnanego i uksztattowanego w profilu popzzegn i
podiwznym oraz zagszczonego.

1.2.2.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania eipnia poboczy pofmne poza pasem drogowym.

1.2.3.0dkiad - miejsce wbudowania lub skiadowania (odieiez) gruntu pozyskanego w czasaénania poboczy,
a nie wykorzystywanego do ich uzupetnienia.

1.2.4.Wskanik zag:szczenia gruntu - wielko charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:
=d/d
S

gdzie: d - gstai¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu (Mg/m3)
ds - maksymalna ¢stas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego (Mg/m3) przy wilgofeo optymalnej,
okreslona w normalnej probce Proctora, zgodnie z PN-B814[1], stiaca do oceny zagzczenia
gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z adM-77/8931-12 [6].
1.2.5.Wskaznik roznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntdow niespoistych, okélna wg
wzoru:

U = o/ tho

gdzie: @ - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgr(mm)
do - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgr(mm).

1.2.6. Mieszanka optymalna - mieszanka gruntu rodzimegoinmym gruntem poprawiggym sklad
granulometryczny i wkgiwosci gruntu rodzimego.

2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materiatéw stosowane na uzupetnieniapoczy i skarp

2.1.1. Materiaty Wykonawcy

- mieszanka gliniasto-piaskowa
- mieszanka gliniastawirowa
- destrukt z frezowania nawierzchni bitumicznych

2.1.2. Materiaty Zamawiajacego

- destrukt z frezowania nawierzchni bitumicznych.



2.2. Wymagania dla gruntéw i mieszanek

Materialy wyszczeg6llnione w pkt 2.1.1. powinny thiedpowiednio zrénicowane frakcje, a ich wskaik
réznoziarnistéci powinien spetni@warunek wyraony wzorem:

U=dso/to 5

3. SPRZET

Do wykonania robét zwizanych z napragvpoboczy mee by wykorzystany sprz podany poriej, lub inny
zaakceptowany przez przedstawiciela Inspektoraoradz

- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych do eweatnego spulchnienia gruntow,

- réwniarek do profilowania przekroju poprzecznegbguzy,

- $cinarek poboczy,

- fadowarek czotowych i chwytakowych do zatadunkunguay

- walcow statycznych gtadkich i ogumionych wielokolmh lub walcow wibracyjnych do 5 ton,
- plytowych zagszczarek wibracyjnych,

- przewanych zbiornikbw na wog wyposaonych w uradzenia do réwnomiernego i kontrolowanego
rozpryskiwania wody oraz w pompy do napetnianiaatikow wod;,

- szczotek mechanicznych,
- drobny spret reczny (oskardy, topaty itp.)

Do wykonania robét zagzczania remontowanych poboczy uglazywat lekkich walcow wibracyjnych lub
zag:szczarek ptytowych.

4. TRANSPORT

Materiaty do uzupetniania poboczy i skarp ana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczafpych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem amnkguszywami i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zatazenia ogolne

Pobocza stanowiboczne oparcie dla nawierzchni i powinny zapewrsaybkie odprowadzenie wody z jezdni i
poboczy. Wewstrzna kravgdz pobocza i zewgirzna krawdz jezdni powinny stanowijedry linig, a spadek
poprzeczny poboczy gruntowych powinien¢byickszy od spadku poprzecznego jezdni, np. o 2%. Rectey
podiwzne poboczy powinno ldyzgodne z pochyleniem podiwym jezdni.

5.2. Uzupetnianie poboczy, naprawa lokalnie uszkodmych poboczy.

W celu dokonania uzupetnienia poboczy, naprawy lfokah zagebien w poboczach, skarpach i korpusu drogi

Wykonawca wykona nagtujace roboty:

a) dokona spulchnienia gruntu w miejscu naprawygighokas¢ od 2 do 3 cm (w obrysie uszkodzenia) oraz (w
przypadku konieczrigi) dokona nawilgocenia gruntu podi

b) wypetni ubytek gruntem oraz dokona jego¢gsgzenia wibratorami ptytowymi,

c) wyréwna naprawiane miejsce do spadku poprzeczmggdnego ze spadkiem istaigggo pobocza, skarpy lub
korpusu drogi.

Do napraw poboczy, skarp i korpusu drogi Wykonawowinien wy¢ jeden z materiatbw wyszczegolnionych w

punkcie 2. W@yty grunt do naprawy powinien posiagdailgotnos¢ optymalny. Zag:szczona powierzchnia powinna

by¢ réwna, nie posiadaladow po przéjciu walcoéw lub zagszczarek.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Castotliwosé i zakres badai i pomiarow

W czasie rob6t Wykonawca jest zobgrany do:

- pomiardéw spadkéw poprzecznych,

- pomiaréw réwnéci podtuznej i poprzecznej poboczy tad-metrova.

Dopuszcza sinastpujace tolerancje:

- spadkéw poprzecznych 1%, przy czym spadek pobaiezanaze by mniejszy od 4% i wikszy od 7%,

- dla pomiaréw rowngci podtwnej i poprzecznej - préwit maksymalny pod tatnie mae przekroczg 15 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovg wykonanych rob6t na poboczach, skarpach i korpaisigi jest:
- m® (metr szécienny) wykonanych robét dla uzupetnienia skarprigkisu drogi;

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z SSTsljavszystkie pomiary i badania z zachowaniem taiejiawedtug
punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

a) przy uzupetnieniach, naprawie lokalnych uszkadsarp i korpusu drogi:
- dowdz pracownikéw i spetu do miejsca robot,

- oznakowanie robot,

- przygotowanie podia,

- zaladunek i dowéz materiatow,

- roztozenie gruntu w miejsce uszkodzenia,

- zagsszczenie gruntu i wyréwnanie powierzchni,

- przeprowadzenie pomiaréw,

- roboty wykaiczeniowe,



